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I Introduccion

El objeto de este trabajo es la realizacién de los trabajos topogréficos necesarios para el Proyecto de

Construccion de Puente peatonal y ciclable entre Barakaldo y Erandio.

El anejo se divide en dos partes claramente diferenciadas: por una parte se describe la informacién

topogrdfica recopilada y por otra los trabajos realizados para complementar la informacién existente.
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2 Recopilacion Informacion Existente

2.1 Datos previos

Se ha recogido toda la informacién cartogréfica disponible en las inmediaciones, mdés concretamente:

e Batimetria referenciada al NMMA procedente del Puerto de Bilbao
e Posicién del Canal Navegable en planta también procedente del Puerto de Bilbao
e Cartografia a escala 1:500 procedente de la Diputacién Foral de Bizkaia.
Toda la informacién recogida se representa segin el marco geodésico oficial ETRS89, y proyectada en

UTM para su representacién cartogrdfica.

Esta informacién se completa con un taquimétrico tomado en la zona de actuacién y que se describe
en los siguientes apartados.
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o . . 3.1 Localizacion de los trabajos
3 Proyeccion y Sistema de Referencia

Los trabajos se localizan entre los municipios de Erandio y Barakaldo.

Para la ejecucién, cdlculo y generacién de cartografia se ha trabajado en la proyeccién Universal
Transversa de Mercator (U.T.M.), HUSO 30. Como sistema de referencia geodésico se ha empleado el
Sistema ETRS-89 definido por el Instituto Geogrdfico Nacional. Los pardmetros que definen el sistema
ETRS-89 son los siguientes:

e Nombre Spain_Central ETRS89

e Elipsoide Internacional (GRS 1980).

¢ Modelo del Geoide EGM08 REDNAP

e Proyeccién: Universal Transverse Mercator , con las latitudes referidas al Ecuador y consideradas
positivas al Norte y negativas al Sur del mismo y las longitudes referidas al Meridiano de
Greenwich y consideradas positivas al Este y negativas al Oeste del mismo.

e £l origen de altitudes es el del nivel medio del mar en el mareégrafo de Alicante, habiendo sido
adquirido de las sefiales de Nivelacién de Alta Precisién (N.A.P.), Nivelacién de Precision (N.P.), o
Nivelacién Geodésica (N.G.) establecidas por el Instituto Geografico Nacional (I.G.N.).

Para realizar el enlace al marco de referencia se ha utilizado la siguiente infraestructura geodésica:

ARCO DE R R A RS89, Proyeccio 0 30

ID Nombre Red Propiedad

AMU2 Amurrio Red GNSS Red GPS/GNSS de Euskadi

GERN Gernika Red GNSS Red GPS/GNSS de Euskadi Zona de proyecto.

LEMZ Leminiz Red GNSS Red GPS/GNSS de Euskadi

SOPU Sopuerta Red GNSS Red GPS/GNSS de Euskadi

KAST Kastrexana Red GNSS Red GPS/GNSS de Euskadi

Marco de Referencia
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3.2 Fases de Trabajos

Las fases desarrolladas para la ejecucién del Proyecto son las siguientes:

e Trabajos de campo:

Implantacién y observacion de bases de replanteo.

Levantamiento taquimétrico.

e Trabajos de gabinete:

Cdlculo de las coordenadas de las bases.
Célculo de los puntos de campo.
Dibujo del taquimétrico.

Anejo de los trabajos realizados.
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4.2 Trabaijo de C
4 Trabajos realizados ranaje de ~ampo

4.2.1 Red de Replanteo

4.1 Datos previos En fase previa se comprobé la situacién respecto a la traza de los Vértices de Replanteo y de las
Antenas de redes oficiales ERGNSS de Euskadi mejor emplazados tanto para su observacién como su

Los trabajos se centrardn en recoger la plataforma de la carretera, las cunetas, edificios, aceras posterior empleo en los célculos con la finalidad de que conformaran el marco de referencia del

elementos urbanos, arquetas y todos los elementos que puedan influir en la definiciéon del proyecto. levantamiento.

Toda la informacién recogida se representa segin el marco geodésico oficial ETRS89, y proyectada en Se ha implantado una Red de Bases conformada por 3 vértices, que forman un triangulo. Enlazados a

UTM para su representacién cartogréfica. la Red Geodésica Nacional mediante las antenas oficiales de la Red de Euskadi Estos puntos se
encuentran materializados mediante clavos de acero normalizado, garantizando su estabilidad y

. ermanencia.
4.1.1 Red GPS/GNSS de Euskadi P

Para la observacién de la Red de Replanteo se han empleado equipos GPS de Leica GS15 en modo
Estdtico, por un periodo de 30 min. El equipo estd colocado en cada base mediante centrado forzoso.

Apoyadas estas bases en la Red GNSS de Euskadi a través de varias estaciones. Las bases se han
colocado en modo poligonal para poder utilizarlas como bases de replanteo con estacién total (
orientaciéon a la anterior y lectura a la posterior ).

4.2.2 Levantamiento Tagquimétrico

El levantamiento se realiza con GPS y con estacién total, dependiendo de la cobertura, accesibilidad,
efc... Las observaciones realizadas con GPS son en tiempo real ( RTK). El levantamiento realizado con
estacién se apoya en las bases de replanteo del proyecto. Radiando desde las mismas los puntos
necesarios para la definicién del trabajo a realizar.

A £ e
(UTM 30N ETRS89) X:4!
Lat: 43.

Para la toma de datos GPS se ha utilizado la red GPS / GNSS de Euskadi. Esta red se puede utilizar en
modo estético o cinemdtico, pudiendo descargar datos Rinex para los cdlculos estéticos o bien utilizar
el posicionamiento en tiempo real RTK.
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4.3 Trabajos de Gabinete

4.3.1 Red de replanteo

Para el cdlculo de las observaciones GPS y la obtencién de los valores de las lineas-base, se ha
utilizado la plataforma informética de Leica Infinity.

En primer lugar, se procede al volcado de datos crudos desde los receptores tanto fijos como méviles
utilizados para las observaciones de campo y se importan ademés los datos RINEX de las estaciones
de referencia, para acometer el procesamiento y cdlculo de las lineas-base observadas determinando
asf los valores de los vectores de acimut, distancia y altura, a partir de la posicién geométrica de los
satélites.

Los pardmetros del control de procesamiento empleados en este proyecto han sido los siguientes:

e Mdscara de elevacién: 15°
e Minimo nUmero de satélites: 5
e Tiempo de observacién lineas-base: dependiente de la longitud de las mismas, ndmero y
geometria de los satélites.
Se ha tomado como punto de partida las coordenadas geodésicas de las Antenas ERGNSS vy se

resuelven todas las lineas-base existentes obteniendo como resultado final las coordenadas de los
puntos observados.

Para la transformacion de coordenadas geodésicas en sistema WGS84 con alturas elipsoidales, a la
proyeccién UTM en el sistema ETRS-89, se calculan unos pardmetros de transformacién mediante una
transformacién Helmert 3D que relaciona las coordenadas en WGS84 con las ETRS89 en el Huso 30.

En el apéndice del postproceso de calculo de la red de replanteo se muestra el desarrollo numérico y
la calidad de las observaciones realizadas.

¢Bizkaia

foru aldundia
diputacion foral

4.3.2 Levantamiento Tagquimétrico

4.3.2.1 CALCULO DE MINUTA

Las observaciones realizadas mediante procedimientos GPS en modo RTK, descargan sus valores de
coordenadas UTM directamente del equipo GPS de trabajo al programa de dibujo. Los datos volcados
de la estacién también salen directamente en coordenadas orientadas.

4.3.2.2 TRABAJOS DE DELINEACION

Los trabajos de delineacion han tenido como objetivo el volcado e integracién de los datos generados
por los trabajos de campo en forma de puntos de coordenadas codificados, generando un soporte
digital Unico y actualizado.

La delineacién contiene los detalles planimétricos de origen artificial o natural del terreno, dreas
urbanizadas, edificios, urbanizaciones y mobiliario urbano segin la estructura grafica en cuanto a
niveles, colores, tipos de linea, formatos de textos, y salida gréfica.

En esta fase del trabajo se realiza la carga y unién de puntos necesarios para tratar la informacién
tomada en campo o dicho de otra manera, se trata de traducir la informacién de campo, en forma de
punto de coordenadas codificado, a formato vectorial (entorno CAD) mediante una tabla de cédigos y
reglas de codificacién. La codificacién de campo permitird en su traduccién:

e |dentificacion de elementos, capa o grupo al que pertenece.

e |dentificacién de geometria del elemento, bloque, forma lineal identificando si comienza, en recta,
curva, ...

e Corregir errores de codificacion, puntos fuera de la tabla de cédigos.

e Corregir errores de unién, secuencias de unién que no son légicas o fuera de las reglas de
codificacién, por ejemplo, geometria de bloque con codificacién lineal, marcar secuencias de
elementos no inicializado, ..., etc.

Una vez obtenida la informacién, en formato vectorial, se procederd a la salida grafica de este formato
para una posterior revision.
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4.4 Equipos

ESTACION TOTAL LEICA TS16

MEDICION ANGULAR

Precision' Hz y V Absoluto, continuo, diametral 1" (0.3 mgon), 2" (0.6 mgon), 3" (1 mgon), 5"
(1.5 mgon)
MEDICION DE DISTANCIAS
Alcance? Prisma (GPR1, GPH1P)* ) 1.5m a 3500m
Sin Prisma / A cualquier superficie 4 R500: 1.5m a >500m, R1000: 1.5m a >1000m
Precision / Tiempo de Medicion Normal (a prisma) ?* 1mm + 1.5ppm / normalmente 2.4s
Normal (a cualquier superficie ) 242 2mm + 2ppm / normalmente 3s
Tamafrio del punto laser A 50m 8mm x 20mm
Tecnologia de medicion Sistema de Analisis Coaxial, laser rojo visible

GPS LEICA VIVA GS15

TECNOLOGIA GNSS

GNSS inteligente Leica RTKplus Seleccion de satélites que se adapta sobre la marcha
SmartLink {servicio de correccién mundial} Posicionamiento de puntos precisos remotos (3 cm 2D)*
Convergencia inicial a precisién total: entre 20 y 40 min, reconvergencia
menos de 1 min

SmartLink Fill {servicio de correccién mundial) Suple la conexién RTK en caso de interrupcion durante un méximo de
10 min (3 cm 2D)*
Leica SmartCheck Verificacién continua de la solucién RTK Fiabilidad del 99,99 %
Seguimiento de sefiales GPS (L1, L2, L2C, L5), Glonass (L1, L2),

BeiDou (B1, B2, B3?), Galileo (E1, ESa, ESb, Alt-BOC, E6?),
QZSS*, SBAS (WAAS, EGNOS, MSAS, GAGAN), L-band

Numero de Canales 555 {mas sefales, adquisicion rapida, alta sensibilidad)
RENDIMIENTO DE MEDICION Y PRECISIONES"
Tiempo de inicializacion Normalmente 4 segundos
Tiempo Real cinematico Linea base individual Hz 8 mm + 1 ppm/V 15 mm + 1 ppm
(De acuerdo con la norma 15017123-8) Red RTK Hz 8 mm + 0,5 ppm/V 15 mm + 0,5 ppm
Postproceso Estético (fase| con observaciones largas Hz 3 mm + 0,1 ppm/V 3,5 mm + 0,4 ppm
Estatico y estatico rapido (fase) Hz 3 mm + 0,5 ppm/V 5 mm + 0,5 ppm
Cddigo diferencial DGPS / RTCM Tipicamente 25 cm
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5.1 Localizacion

Se han materializado un total de 3 bases a lo largo de la traza.
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5.2 Listado de bases

P1 501841.397 | 4794440.396 3.122
P2 501817.695 | 4794606.963 2.899
P3 501586.389 | 4794424.979 3.276

% calter

Coordenadas Bases en ETRS89 Huso 30
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5.3 Resenas bases de Replanteo

TRAMO: BARAKALDO-ERANDIO

TRAMO: BARAKALDO-ERANDIO

RESENA BASE DE REPLANTEO

RESENA BASE DE REPLANTEO

Nomibre: P2 FOTOGRAFIA

Senal: Clavo con arandela. r
Localizacion: En acceso a Gasolino.

COORDENADAS KMy a |

X=501841.397
Y= 4794440.396
Z=3122

Sistema de Referencia: ETRS-8g

Proyeccion: U.T.M. Huso 30

Altura: ortométrica

LOCALIZACION

Nombre: P-2 FOTOG RAFiA

Senal: Clavo con arandela.
Localizacion: Junto a Grua..

COORDENADAS

X=501817.695
Y= 4794606.963
Z=2.899

Sistema de Referencia: ETRS-8g

Proyeccién: U.T.M. Huso 30

Altura: ortométrica

LOCALIZACION
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TRAMO: BARAKALDO-ERANDIO

RESENA BASE DE REPLANTEO
Nombre: P-3 FOTOGRAFIA

Senal: Clavo de Acero Ay. de Barakaldo.
Localizacion: En espigon, junto a
Bolardo..

COORDENADAS

X=501586.389
Y= 4794424 979
Z=3.276

Sistema de Referencia: ETRS-8g9
Proyeccién: U.T.M. Huso 30

Altura: ortométrica

LOCALIZACION
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APENDICE 2.1
Planos



\.
\.
\.
\.
\.
\
\.
\.
\.
Leyenda
- Taquimétrico
- Cartografia 500 DFB
2
R . a Z S
LURRALDE GARAPENERAKO AZPIEGITURETARAKO ETA PLANGINTZAREN ETA AHOLKULARIA @ PROIEKTUKO ZUZENDARIA EGITAMUAREN TITULUA | TITULO DEL PROYECTO GAKOA IZENDURA . . A1 ESKALA (K) Z 0 [N 2
1
‘Bizkala ZUZENDARITZA NAGUSIA LURRALDE GARAPENERAKO SAILA PROIEKTUEN ZERBITZUA CONSULTOR S p 00 0 DIRECTOR DEL PROYECTO e PROYECTO DE CONSTRUCGION DE CLAVE DESIGNACION Topogroflo Yy CGrT.Ogr,Gf‘IG ESCAAS)AT  -5,00 5,00 20,00 m A . 2 2 7k 1 orri
foruaidndia DIRECCION GENERAL DE DEPARTANENTO DE INFRAESTRUCTURAS SERVCIODEPINEANENTO | Sl C Q) lter = Q™ KL D ORTUZAR ARATE <o/ PUENTE PEATONAL Y CICLABLE ENTRE oaTA Cartografia y taquimétrico 17500 e — nejo -
diputacibn foral DESARROLLO TERRITORIAL Y DESARROLLO TERRITORIAL Y PROYECTOS IR eSS  Banaas mann partnar |C.CP. GOLEG. N° 12201 BARAKALDO Y ERANDIO FECHA Marzo 2022 hoja-1 ORIGINAL UNE A1 0 Homm_1 pE 2




) , %0
70
s
62,
oy
5!
2l
<
Sl
o .
S
Q
g
Rl
]
e -
S |
o -
21
£
|
|
|
|
|
|
|
|
|
\\ |
\ i
\ |
\\ |
. I ;
N | /
\ | /
S, | //
\ | /’/ ’ .255 -
™ N £ @ Fundacis 5
. ! / Rk
| /
N ! /
. i /
\ | feos
. S50 23
R @ T :
. & @ XS5y dacion 220 e 2@y 29, 23, o,
| o N D T 2o e ; @
. : P
% Ji_ao 229 @;3‘
. o aa
! T
a
| \ o %
. \\ 2.
| \
i V.
| ®”’///vo
7% i 23
/? | 5/? Obiets’% 7.9
44//1, I Ay, aee
(0] : 0y, o 208l
O & I (@)
Ry [
ep,
& | o e E—
. ool D22 e’?ﬂzgg"’sg & g
| L e Kag, R o, e
i g TG e otte 2 g §
! 25, ) ° > e; @
! e
, 2;2 9)5 3450
|
j Leyenda
; - Taquimétrico i’i\_\
23,
| - Cartografia 500 DFB [
I 8 B @N
i 87 83 =
| { L ol o2 H&Q /E' .m 24
LURRALDE GARAPENERAKO AZPIEGITURETARAKO ETA PLANGINTZAREN ETA AHOLKULARIA PROIEKTUKO ZUZENDARIA EGITAMUAREN TITULUA | TITULO DEL PROYECTO GAKOA IZENDURA . . A1 ESKALA (K) Zba N0
‘Bizkaia ZUZENDARITZA NAGUSIA LURRALDE GARAPENERAKO SAILA PROIEKTUEN ZERBITZUA CONSULTOR S p& N DIRECTOR DEL PROYECTO PROYECTO DE CONSTRUCCION DE CLAVE DESIGNACION CToriJogrc:cf’lo chqrtggr,c:f]q ESCAA(SIAT -5,00 5,00 0m| A 2k 2 omeu
aldundia DIRECCION GENERAL DE DEPARTAMENTO DE INFRAESTRUCTURAS SERVICIO DE PLANEAMIENTO . 0 PUENTE PEATONAL Y CICLABLE ENTRE DATA arrograria y ragquimetrico 1/500 nejo
it DESARROLLO TERRITORIAL ¥ DESARROLLO TERRITORAL YPROYECTOS *Qa!ter Lot nipartrist «% MIKEL DE ORTUZAR GARATE BARAKALDO Y ERANDIO FECHA Marzo 2022 hoja-2 ORIGINAL UNE A 0 HosA_2 DE 2




s B
L URRALDE GARAPENERAKO AZPIEGITURETARAKO ETA PLANGINTZAREN ETA AHOLKULARIA PROIEKTUKO ZUZENDARIA EGITAMUAREN TITULUA | TITULO DEL PROYECTO GAKOA IZENDURA " " A1 ESKALA (K) Za [N 2 |
‘BiZKaia ZUZENDARITZA NAGUSIA LURRALDE GARAPENERAKO SAILA PROIEKTUEN ZERBITZUA CONSULTOR S p &0 ) DIRECTOR DEL PROYECTO PROYECTO DE CONSTRUCCION DE CLAVE DESIGNACION TOpC"\lgrgf'%Y cart(:groflo ESCALA(S)AT  -5,00 5,00 w0m| A0 £ _TK___ORRA
‘o oldndia DIRECCION GENERAL DE DEPARTAMENTO DE INFRAESTRUCTURAS SERVICIO DE PLANEAMIENTO ¥ Calter e % KEL OF ORTUZAR GARATE PUENTE PEATONAL Y CICLABLE ENTRE DATA ube de puntos 1/500 [ S nejo wom 1 oe 2
diputacién foral DESARROLLO TERRITORIAL Y DESARROLLO TERRITORIAL Y PROYECTOS Ingenica e SIS pargarmann partner 1C.C.P. COLEG. N° 12.201 BARAKALDO Y ERANDIO FECHA Marzo 2022 hoja-1 ORIGINAL UNE A1 0 e —




linea de solape con hoja 1

LURRALDE GARAPENERAKO AZPIEGITURETARAKO ETA PLANGINTZAREN ETA PROIEKTUKO ZUZENDARIA EGITAMUAREN TITULUA | TITULO DEL PROYECTO . ” A1 ESKALA (K) Zbe N0 2 2
‘Bizkaia ZUZENDARITZA NAGUSIA LURRALDE GARAPENERAKD SALA PROIEKTUEN ZERBITZUA DIRECTOR DEL PROYECTO PROYEGTO DE CONSTRUCGION DE Topografia y cartografia ESCALA(SIAT  -5,00 500 20,00m A ) 2 K _2_ORRIA
foru aldundia DIRECCION GENERAL DE DEPARTAMENTO DE INFRAESTRUCTURAS SERVICIO DE PLANEAMIENTO WIKEL DE ORTUZAR GARATE PUENTE PEATONAL Y CICLABLE ENTRE Nube d'e puntos 1/500 I —— nejo 2 2
diputacibn foral DESARROLLO TERRITORIAL Y DESARROLLO TERRITORIAL Y PROYECTOS e r Gt e BARAKALDO Y ERANDIO hoja-2 ORIGINAL UNE A1 0 Hom_2 DE_2




X

0T

Q

\
T
LARAN
1

\O;\\
\

-
‘0
Leyenda
B Eje canal de navegacion
e
n Canal de navegacion
istema de referencia geodésico
\\ ETRS89 Sistema de referencia geodési
\ UTM Huso 30N Sistema de representacién cartogrdéfico
\ N.M.M.ALICANTE Sistema de referencia altimétrico (elevaciones)
\\ \\0 ECOSONDA MULTIHAZ KONGSBERG EM2040 300KHz
=3
\\ ISOBATAS CADA 0.20 m
\ ’ FECHA DE SONDEO
2021-05-25
2 o
- \ 2
i kY
LURRALDE GARAPENERAK A TARAKO ETA PLANGINTZAREN ETA AHOLKULARIA PROIEKTUKO ZUZENDARIA EGITAMUAREN TITULUA | TITULO DEL PROYECTO GAKOA IZENDURA ’ . A1 ESKALA (K) Zba [No
‘Bizkaia ZUZENDARITZA NAGUSIA LURRALDE GARAPENERAKO SALLA PROIEKTUEN ZERBITZUA CONSULTOR S p DIRECTOR DEL PROYECTO PROYECTO DE CONSTRUCCION DE clAvE DESIGNACION Topografia y cartografia ESCALA®IAT  -5,00 5,00 20m| Ao 2 ! ommm
‘o oldndia DIRECCION GENERAL DE DEPARTAMENTO DE INFRAESTRUCTURAS SERVICIO DE PLANEAMIENTO ¥ Calter ) KL DE ORTUZAR CARATE o Ja PUENTE PEATONAL Y CICLABLE ENTRE Dama Bohme’rrlq 1/500 e — nejo 12
diputacién foral DESARROLLO TERRITORIAL Y DESARROLLO TERRITORIAL Y PROYECTOS geniets de estroter ;:*;;f:m“ partrs Cr et re a0t | BARAKALDO Y ERANDIO FECHA Marzo 2022 hoja-1 ORIGINAL UNE A1 ‘ 0 Hom_1 DE 2




]

29

(7

O0p.

0.

/

42
%)
<
c
o
o
9]
Q
o
o]
a
o
o
o]
o]
g

0°9-

i
J

I/
/

~

'y,

0g-

9-\
0'g-
06-

<3

/
&
; o
i /
&
(=}
N
(=)

<
S

hn
/(,

S

/

~
S
IS

S
A
S
J
)
S F
S
A
S

f/

Leyenda
B Eje canal de navegacion
Canal de navegacion
ETRS89 Sistema de referencia geodésico

UTM Huso 30N Sistema de representacién cartogrdéfico

N.M.M.ALICANTE Sistema de referencia altimétrico (elevaciones)

ECOSONDA MULTIHAZ KONGSBERG EM2040 300KHz

ISOBATAS CADA 0.20 m
FECHA DE SONDEO

I
A [S)
<
£ » 2021-05-25
S (=)
LURRALDE GARAPENERAK( A TARAKO ETA PLANGINTZAREN ETA AHOLKULARIA PROIEKTUKO ZUZENDARIA EGITAMUAREN TITULUA | TITULO DEL PROYECTO GAKOA IZENDURA " .0 A1 ESKALA (K) Zba No
‘Bizkai a ZUZENDARITZA NAGUSIA LURRALDE GARAPENERAKO SAILA "PROIEKTUEN ZERBITZUA CONSULTOR S DIRECTOR DEL PROYECTO PROYECTO DE CONSTRUCCION DE CLAVE DESIGNACION Topografia y cartografia ESCALA(S)AT  -5,00 5,00 20,00m Ancio 2 2k 2 oman
forualdundia DIRECCION GENERAL DE DEPARTAMENTO DE INFRAESTRUCTURAS SERVICIO DE PLANEAMIENTO *Ca lte r ) JIKEL DE ORTUZAR GARATE Ja PUENTE PEATONAL Y CICLABLE ENTRE DATA Bohn_ne’r ria 1/500 o — nejo 2 2
diputaciénforal DESARROLLO TERRITORIAL Y DESARROLLO TERRITORIAL Y PROYECTOS et de estnoy Zﬁ;‘f’:m partrs Cr et re a0t BARAKALDO Y ERANDIO FECHA Marzo 2022 hoja-2 ORIGINAL UNE A1 0 HOJA DE_2




APENDICE 2.2



indice

HxGN SmartNet

Informe del Procesamiento GNSS - Resumen
1. Resultados de Puntos
2. P1
2.1. P1-2022-03-09 09:47:54
2.1.1. AMU2 - P1
2.1.2. GERN - P1
2.1.3. KAST - P1
21.4.LEMZ - P1
2.1.5. SOPU - P1
3. P2
3.1. P2 -2022-03-09 10:26:22
3.1.1. AMU2 - P2
3.1.2. GERN - P2
3.1.3. GERN - P2
3.1.4. KAST - P2
3.1.5. KAST - P2
3.1.6. LEMZ - P2
3.1.7.LEMZ - P2
3.1.8. SOPU - P2
4. P3
4.1. P3-2022-03-09 11:23:03
4.1.1. AMU2 - P3
4.1.2. GERN - P3
4.1.3. KAST - P3
41.4.LEMZ - P3
4.1.5. SOPU - P3



Informe del Procesamiento GNSS - Resumen

Pedir detalles

1. Resultados de Puntos

General

Procesado en: 2022-03-09 14:18:48
SBC version: 7.7.2.337

Detalles de Usuario

Nombre de usuario: 15248554
Nombre: ARTURO DELGADO
Empresa: FULCRUM, S.A.
E-Mail: adelgado@fyseg.com

Punto
P1

P2

P3

Punto
P1

P2

P3

Tipo de
Solucién
Fijo (Fase)
Fijo (Fase)
Fijo (Fase)
Tipo de
Solucion
Fijo (Fase)

Fijo (Fase)

Fijo (Fase)

Ocupaciones / Lineas
base

1/5

1/8

1/5

Ocupaciones / Lineas

base

1/5

1/8

1/5

Sistema de coordenadas de destino

Latitud WGS84

43° 18' 10.0486"
N

43° 18' 15.4483"
N

43° 18' 09.5509"
N

Cartesiana X -
WGS84
4642709.9560 m

4642594.4180 m

4642707.3334 m

Nombre:

Elipsoide:

Tipo de Proyeccion:
Modelo de Geoide:
Modelo CSCS:

ID-Punto  Sistema de Coordenadas

P1 Spain_Central_ETRS89

P2 Spain_Central_ETRS89

P3 Spain_Central ETRS89

Spain_Central_ETRS89

GRS 1980
UniversalTransverseMercator
EGM08_REDNAP

Coordenada Y Coordenada X

Longitud
WGS84

2° 58' 38.2681"
W

2° 58' 39.3181"
W

2° 58'49.5870"
w

Cartesiana Y -
WGS84
-241469.4414 m

-241487.1309 m

-241724.7665 m

Elip.
WGS84
Altura [m]

52.7424 m

52.5088 m

52.9017 m

D.Est
latitud
0.0041 m

0.0035m

0.0050 m

D.Est

longitud DE Alt

0.0038 m 0.0067
m

0.0028 m 0.0113m

0.0046 m 0.0227
m

Cartesiana Z -
WGS84
4352079.0624 m

4352200.1723 m

4352067.9948 m

Altura Elipsoidal

4794440.3955 m 501841.3971 m -

4794606.9626 m 501817.6949 m -

Altura Ortom. D.Est X

0.0041 m
3.1223 m

0.0035m
2.8990 m

0.0050 m

4794424.9789 m 501586.3888 m -
3.2760 m

D.EstX D.EstY D.EstZ

0.0056
m

0.0086
m

0.0168
m

0.0038 0.0055
m m

0.0028 0.0082
m m

0.0047 0.0160
m m

D.EstY DE Alt

0.0038 m  0.0067 m

0.0028m  0.0113m

0.0046m  0.0227 m



2.1. P1-2022-03-09 09:47:54

Resultados de Ocupacién de Punto

Referencia - AMU2

Mavil - P1

Marker Name: P1
Tipo de Receptor / SN: LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIGS15 NONE / -

Inicio de Ocupacion:
Fin de Ocupacién:

2022-03-09 09:47:54
2022-03-09 10:18:02

Resumen de punto promedio: P1

Promedio ponderado: Si

WGS84 Latitud: 43° 18' 10.0486" N D.Est latitud: 0.0041 m

WGS84 Longitud: 2° 58' 38.2681" W D.Est longitud: 0.0038 m

WGS84 Altura.Elip: 52.7424 m DE Alt: 0.0067 m

WGSB84 Cartesiana X: 4642709.9560 m D.Est X 0.0056 m

WGSB84 Cartesiana Y: -241469.4414 m D.EstY: 0.0038 m

WGSB84 Cartesiana Z: 4352079.0624 m D.EstZ 0.0055 m

X 501841.3971 m D.Est X: 0.0041 m

Coordenada Y: 4794440.3955 m D.EstY: 0.0038 m

Altura Elipsoidal: - DE Alt: 0.0067 m

Altura Ortom.: 3.1223 m

Resumen de lineas de base P1

Distancia maxima entre el promedio y la medicion

Posicion: 0.1 m

Altura: 0.1 m

APos [m] &

ID-Punto Referencia Longitud de Linea Base [m] 3D QC [m] APos [m] AAltura [m] Altura[m] X[m] Y [m] Altura [m]

P1 501841.3971 m 4794440.3955m -
AMU2 27481.4038 m 0.0006 m  0.0033m 0.0000m  0.0033m 501841.3939 m 4794440.3957 m -
GERN 24275.8371 m 0.0004 m 0.0213m 0.0000m  0.0213m 501841.3864 m 4794440.4139 m -
KAST 5917.2558 m 0.0002m  0.0090m 0.0000m  0.0090m 501841.3927 m 4794440.3877 m -
LEMZ 13751.9205 m 0.0004 m 0.0021m 0.0000m  0.0021m 501841.3964 m 4794440.3975m -
SOPU 14641.8542 m 0.0003m 0.0107m 0.0000m  0.0107m 501841.4078 m 4794440.3958 m -

Resultados de lineas base

2.1.1. Lina Base: AMU2 - P1

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion: 10°

Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab

Intervalo de muestreo: 1seg

Sistema de satélites:

Satélites desactivados:

Tipo de solucion:

Optimizacion de solucion:

Frecuencia que se usara en lono reducido:
Modelo Troposférico:

Modelo lonosférico:

Tipo de efemérides

Permitir solucién Widelane:

Dist. minima para lono reducido:
Fijar posibles ambigiiedades hasta:
Duracién minima para solucion flotante (estatica):

Antenas y Receptores

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)

lono reducida

L1, L2, L5, E5b, E5ab
VMF

Klobuchar
Broadcast

Si

15 km
300 km
5 min

Tipo de Receptor / SN: LEICAGR10/- LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / - LEIGS15 NONE / -
Coordenadas
Referencia - AMU2 Movil - P1
WGS84 Latitud: 43° 03' 22.2903" N 43° 18' 10.0486" N
WGS84 Longitud: 3°00'12.9272" W 2° 58' 38.2682" W
WGS84 Altura.Elip: 299.245 m 52.6939 m
WGSB84 Cartesiana X: 4661499.800 m 4642709.9205 m
WGSB84 Cartesiana Y: -244591.805 m -241469.4428 m
WGSB84 Cartesiana Z: 4332269.465 m 4352079.0293 m
Vector y calidad de linea base
Al atitud: 0°14'47.7583" N  SD AlLatitud: 0.0002 m MO: 0.31817928
ALongitud: 0°01'34.6590" E  SD ALongitud: 0.0002 m Q11: 0.00000044
AAltura: -246.5511 m SD AAltura: 0.0005 m Q22: 0.00000039
Q33: 0.00000224
AX: -18789.8795 m SD AX: 0.0004 m MO: 0.31817928
AY: 3122.3622 m SD AY: 0.0002 m Q11: 0.00000139
AZ: 19809.5643 m SD AZ 0.0004 m Q22: 0.00000040
Longitu de la Linea E3€&1.4038 m Longitud de linea de base (@i8@d&ia geom): Q33: 0.00000127
CQ 1D: 0.0004 m
CQ 2D: 0.0004 m
CQ 3D: 0.0006 m
GDOP: 27-20
PDOP: 1.7-13
HDOP: 0.8-0.6
VDOP: 14-10
2.1.2. Lina Base: GERN - P1
Parametros de procesamiento usados
Méscara de Elevacion: 10°

Frecuencia:

Intervalo de muestreo:
Sistema de satélites:
Satélites desactivados:
Tipo de solucion:
Optimizacion de solucion:

Frecuencia que se usara en lono reducido:

L1, L2, L5, E5b, E5ab
1 seg
GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)
lono reducida

L1, L2, L5, ESb, E5ab

Modelo Troposférico: VMF
Modelo lonosférico: Computed
Tipo de efemérides Broadcast
Permitir solucion Widelane: Si
Dist. minima para lono reducido: 15 km
Fijar posibles ambigiiedades hasta: 300 km
Duracion minima para solucion flotante (estatica): 5 min
Antenas y Receptores

Referencia - GERN Mévil - P1
Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ - LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / - LEIGS15 NONE / -
Coordenadas

Referencia - GERN Mévil - P1

WGS84 Latitud: 43° 19' 02.6596" N 43°18'10.0492" N
WGS84 Longitud: 2°40'43.4899" W 2° 58' 38.2685" W

WGS84 Altura.Elip:

78.931m

WGS84 Cartesiana X: 4642811.667 m
WGS84 Cartesiana Y: -217223.475 m
WGS84 Cartesiana Z: 4353278.467 m

Vector y calidad de linea base

Al atitud:
Alongitud:

0° 00' 52.6105"
0° 17" 54.7787"

S SD Alatitud:
W  SD Alongitud:

52.7417 m

4642709.9424 m
-241469.4515m
4352079.0753 m

0.0002 m
0.0001 m

MO: 0.23503977
Q11: 0.00000044

Q12: 0.00000012
Q23: -0.00000009

Q12: -0.00000021
Q23: -0.00000002

Q12: 0.00000012

Q13: -0.00000002

Q13: 0.00000090

Q13: -0.00000002



AAltura: -26.1893 m SD AAltura: 0.0004 m

AX: -101.7246 m SD AX: 0.0003 m

AY: -24245.9765 m SD AY: 0.0001 m

AZ: -1199.3917 m SD AZ 0.0003 m

Longitu de la Linea E4&55.8371 m Longitud de linea de base (di6€#cia geom):
CQ 1D: 0.0003 m
CQ 2D: 0.0003 m
CQ 3D: 0.0004 m

GDOP: 27-20

PDOP: 1.7-13

HDOP: 0.8-0.6

VDOP: 1.4-1.0

2.1.3. Lina Base: KAST - P1

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion: 10°

Frecuencia:

Intervalo de muestreo:
Sistema de satélites:
Satélites desactivados:

L1, L2, L5, E5b, E5ab

1seg

GPS, GLONASS, Galileo

Tipo de solucion: Fijo (Fase)
Optimizacion de solucion: Ninguno
Frecuencia que se usara en lono reducido: Automatic
Modelo Troposférico: VMF
Modelo lonosférico: Computed
Tipo de efemérides Broadcast
Permitir solucion Widelane: Si
Dist. minima para lono reducido: 15 km
Fijar posibles ambigliedades hasta: 300 km
Duracién minima para solucion flotante (estatica): 5 min
Antenas y Receptores
Referencia - KAST Movil - P1
Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ - LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: GPPNULLANTENNA/-  LEIGS15 NONE / -
Coordenadas
Referencia - KAST Movil - P1

WGS84 Latitud: 43°15' 00.9501" N 43°18' 10.0483" N
WGS84 Longitud: 2° 57' 56.5626" W 2° 58' 38.2683" W
WGS84 Altura.Elip: 321.641m 52.7463 m
WGS84 Cartesiana X: 4646949.439 m 4642709.9640 m
WGSB84 Cartesiana Y: -240747.822 m -241469.4463 m
WGSB84 Cartesiana Z: 4348014.576 m 4352079.0595 m
Vector y calidad de linea base
Alatitud: 0°03'09.0983"N  SD Alatitud: 0.0001 m
Alongitud: 0° 00'41.7057"W SD ALongitud: 0.0001 m
AAltura: -268.8945 m SD AAltura: 0.0002 m
AX: -4239.4750 m SD AX: 0.0002 m
AY: -721.6243 m SD AY: 0.0001 m
AZ: 4064.4835 m SD AZ: 0.0002 m
Longitu de la Linea B&.2558 m Longitud de linea de base (@i6Gd&a geom):

CQ 1D: 0.0002 m

CQ 2D: 0.0002 m

CQ 3D: 0.0002 m
GDOP: 24-19
PDOP: 15-1.2
HDOP: 09-0.6
VDOP: 1.3-1.0

Q22: 0.00000039
Q33: 0.00000224

MO: 0.23503977

Q11: 0.00000139
Q22: 0.00000040
Q33: 0.00000127

MO: 0.62422806

Q11: 0.00000002
Q22: 0.00000002
Q33: 0.00000011

MO: 0.62422806

Q11: 0.00000007
Q22: 0.00000002
Q33: 0.00000006

Q23: -0.00000009

Q12: -0.00000021
Q23: -0.00000002

Q13: 0.00000090

Q12: 0.00000001
Q23: -0.00000000

Q13: -0.00000000

Q12: -0.00000001
Q23: -0.00000000

Q13: 0.00000004

2.1.4. Lina Base: LEMZ - P1

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion: 10°
Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab
Intervalo de muestreo: 1 seg

Sistema de satélites:
Satélites desactivados:

GPS, GLONASS, Galileo

Tipo de solucioén: Fijo (Fase)
Optimizacion de solucion: Ninguno
Frecuencia que se usara en lono reducido: Automatic
Modelo Troposférico: VMF
Modelo lonosférico: Computed
Tipo de efemérides Broadcast
Permitir solucion Widelane: Si
Dist. minima para lono reducido: 15 km
Fijar posibles ambigliedades hasta: 300 km
Duracién minima para solucion flotante (estatica): 5 min
Antenas y Receptores
Referencia - LEMZ Moévil - P1
Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ - LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / - LEIGS15 NONE / -
Coordenadas
Referencia - LEMZ Mévil - P1
WGS84 Latitud: 43° 24'49.7961" N 43°18'10.0487" N
WGS84 Longitud: 2°54'08.4813" W 2° 58' 38.2681" W
WGS84 Altura.Elip: 153.407 m 52.7510 m
WGSB84 Cartesiana X: 4634635.830 m 4642709.9609 m
WGS84 Cartesiana Y: -234971.582 m -241469.4424 m
WGS84 Cartesiana Z: 4361117.960 m 4352079.0698 m
Vector y calidad de linea base
Alatitud: 0° 06' 39.7474"S  SD AlLatitud: 0.0002 m MO: 1.02245319
AlLongitud: 0° 04'29.7868" W SD Alongitud: 0.0001 m Q11: 0.00000002 Q12: 0.00000001 Q13: -0.00000000
AAltura: -100.6564 m SD AAltura: 0.0003 m Q22: 0.00000002 Q23: -0.00000000
Q33: 0.00000011

AX: 8074.1309 m SD AX: 0.0003 m MO: 1.02245319
AY: -6497.8604 m SD AY: 0.0001 m Q11: 0.00000007 Q12:-0.00000001  Q13: 0.00000004
AZ: -9038.8902 m SD AZ 0.0003 m Q22: 0.00000002 Q23: -0.00000000
Longitu de la Linea B&5&i1.9205 m Longitud de linea de base (@i6@d4cia geom): Q33: 0.00000006

CQ 1D: 0.0003 m

CQ 2D: 0.0003 m

CQ 3D: 0.0004 m
GDOP: 24-19
PDOP: 15-1.2
HDOP: 0.8-0.6
VDOP: 1.3-1.0
2.1.5. Lina Base: SOPU - P1
Parametros de procesamiento usados
Mascara de Elevacion: 10°
Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab
Intervalo de muestreo: 1 seg

Sistema de satélites:

Satélites desactivados:

Tipo de solucién:

Optimizacion de solucion:

Frecuencia que se usara en lono reducido:
Modelo Troposférico:

Modelo lonosférico:

Tipo de efemérides

Permitir solucion Widelane:

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)
Ninguno
Automatic
VMF
Klobuchar
Broadcast
Si



Dist. minima para lono reducido: 15 km
Fijar posibles ambigliedades hasta: 300 km
Duracién minima para solucion flotante (estatica): 5 min
Antenas y Receptores

Referencia - SOPU Mévil - P1
Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ - LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / - LEIGS15 NONE / -
Coordenadas

Referencia - SOPU Mévil - P1

WGS84 Latitud: 43°16' 36.7431" N 43°18'10.0486" N
WGS84 Longitud: 3° 09' 15.0450" W 2° 58'38.2676" W

WGS84 Altura.Elip: 168.906 m 52.7452 m
WGS84 Cartesiana X: 4643998.264 m 4642709.9585 m
WGS84 Cartesiana Y: -255914.449 m -241469.4309 m
WGS84 Cartesiana Z: 4350062.728 m 4352079.0645 m
Vector y calidad de linea base
Alatitud: 0°01'33.3055" N SD Alatitud: 0.0001 m
Alongitud: 0°10'36.7774"E  SD Alongitud: 0.0001 m
AAltura: -116.1605 m SD AAltura: 0.0002 m
AX: -1288.3055 m SD AX: 0.0002 m
AY: 14445.0181 m SD AY: 0.0001 m
NZ: 2016.3365 m SD AZ: 0.0002 m
Longitu de la Linea Bid&d:1.8542 m Longitud de linea de base (@i8@g%:a geom):
CQ 1D: 0.0002 m
CQ 2D: 0.0002 m
CQ 3D: 0.0003 m
GDOP: 24-19
PDOP: 15-1.2
HDOP: 0.8-0.6
VDOP: 1.3-1.0

MO: 0.66544187

Q11: 0.00000002
Q22: 0.00000002
Q33: 0.00000011

MO: 0.66544187

Q11: 0.00000007
Q22: 0.00000002
Q33: 0.00000006

Q12:
Q23:

Q12
Q23:

0.00000001 Q13: -0.00000000
-0.00000000

-0.00000001  Q13: 0.00000004
-0.00000000

3.1. P2-2022-03-09 10:26:22

Resultados de Ocupacién de Punto

Marker Name:
Tipo de Receptor / SN:

P2
LEICA GS15/ 1505615

Tipo de Antena / SN:
Inicio de Ocupacion:
Fin de Ocupacion:

Resumen de punto promedio: P2

LEIGS15 NONE / -
2022-03-09 10:26:22
2022-03-09 10:55:56

Promedio ponderado: Si

WGS84 Latitud: 43°18' 15.4483"N D.Est latitud: 0.0035m

WGS84 Longitud: 2° 58'39.3181" W D.Est longitud: 0.0028 m

WGS84 Altura.Elip: 52.5088 m DE Alt: 0.0113 m

WGS84 Cartesiana X: 4642594.4180 m D.EstX: 0.0086 m

WGS84 Cartesiana Y: -241487.1309 m D.EstY: 0.0028 m

WGS84 Cartesiana Z: 4352200.1723 m D.EstZ 0.0082 m

X: 501817.6949 m D.EstX: 0.0035 m

Coordenada Y: 4794606.9626 m D.EstY: 0.0028 m

Altura Elipsoidal: - DE Alt: 0.0113 m

Altura Ortom.: 2.8990 m

Resumen de lineas de base P2

Distancia maxima entre el promedio y la medicién

Posicién: 0.1 m

Altura: 0.1 m

APos [m] &

ID-Punto Referencia Longitud de Linea Base [m] 3D QC [m] APos [m] AAltura[m] Altura[m] X[m] Y [m] Altura [m]

P2 501817.6949 m 4794606.9626 m -
AMU2 27645.7290 m 0.0005m 0.0145m 0.0000m  0.0145m 501817.7016 m 4794606.9754 m -
GERN 24288.5709 m 0.0003m 0.0204m 0.0000m  0.0204m 501817.6985 m 4794606.9826 m -
GERN 24288.5761 m 0.0008 m  0.0177m 0.0000m  0.0177m 501817.6935 m 4794606.9802 m -
KAST 6085.3940 m 0.0005m 0.0076m 0.0000m  0.0076m 501817.6873 m 4794606.9631 m -
KAST 6085.3921 m 0.0002m 0.0094m 0.0000m  0.0094m 501817.6857 m 4794606.9605 m -
LEMZ 13613.1770 m 0.0007m 0.0121m 0.0000m  0.0121m 501817.7017 m 4794606.9526 m -
LEMZ 13613.1736 m 0.0002m  0.0109m 0.0000 m  0.0109m 501817.7034 m 4794606.9557 m -
SOPU 14652.2029 m 0.0003m 0.0071m 0.0000m  0.0071m 501817.6990 m 4794606.9568 m -

Resultados de lineas base

3.1.1. Lina Base: AMU2 - P2

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion: 10°

Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab

Intervalo de muestreo: 1seg

Sistema de satélites:

Satélites desactivados:

Tipo de solucion:

Optimizacion de solucion:

Frecuencia que se usara en lono reducido:

Modelo Troposférico:
Modelo lonosférico:
Tipo de efemérides

Permitir solucién Widelane:

Dist. minima para lono reducido:

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)

lono reducida

L1, L2, L5, E5Sb, E5ab
VMF

Computed
Broadcast

Si

15 km



Fijar posibles ambigiiedades hasta:

300 km

Duracion minima para solucion flotante (estatica): 5 min

Antenas y Receptores

Referencia - AMU2 Movil - P2
Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR10/ - LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / - LEIGS15 NONE / -
Coordenadas
Referencia - AMU2 Movil - P2
WGS84 Latitud: 43° 03' 22.2903"N 43°18' 15.4488" N
WGS84 Longitud: 3°00' 12.9272" W 2° 58'39.3178" W

WGS84 Altura.Elip:

WGSB84 Cartesiana X:
WGS84 Cartesiana Y:
WGS84 Cartesiana Z:

Vector y calidad de linea base

Al atitud: 0° 14' 53.1584"
ALongitud: 0° 01' 33.6093"
AAltura: -246.8167 m
AX: -18905.4490 m
AY: 3104.6843 m
AZ: 19930.6614 m

Longitu de la Linea B3€4:5.7290 m

GDOP:
PDOP:
HDOP:
VDOP:

3.1.2. Lina Base: GERN

299.245m 52.4283 m

4661499.800 m 4642594.3510 m
-244591.805 m -241487.1207 m
4332269.465 m 4352200.1264 m

Parametros de procesamiento usados

Méscara de Elevacion:
Frecuencia:

Intervalo de muestreo:
Sistema de satélites:
Satélites desactivados:
Tipo de solucion:
Optimizacién de solucion:

N SD Alatitud: 0.0002 m
E SD Alongitud: 0.0002 m
SD AAltura: 0.0004 m
SD AX: 0.0003 m
SD AY: 0.0002 m
SD AZ 0.0003 m
Longitud de linea de base (@i6@dcia geom):
CQ 1D: 0.0003 m
CQ 2D: 0.0004 m
CQ 3D: 0.0005 m
22-17
14-11
0.6-0.6
1.2-09
- P2
10°
L1, L2, L5, E5b, E5ab
1seg

Frecuencia que se usara en lono reducido:

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)
lono reducida
L1, L2, L5, E5b, E5ab

Modelo Troposférico: VMF
Modelo lonosférico: Computed
Tipo de efemérides Broadcast
Permitir solucién Widelane: Si
Dist. minima para lono reducido: 15 km
Fijar posibles ambigiiedades hasta: 300 km
Duracién minima para solucién flotante (estatica): 5 min
Antenas y Receptores

Referencia - GERN Movil - P2
Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ - LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / - LEIGS15 NONE / -
Coordenadas

Referencia - GERN Moévil - P2

WGS84 Latitud: 43°19' 02.6596" N 43°18' 15.4490" N
WGS84 Longitud: 2° 40' 43.4899" W 2° 58' 39.3180" W

WGSB84 Altura.Elip:

WGSB84 Cartesiana X:
WGSB84 Cartesiana Y:
WGSB84 Cartesiana Z:

78.931m

4642811.667 m
-217223.475m
4353278.467 m

52.5249 m

4642594.4161 m
-241487.1272 m
4352200.1979 m

MO: 0.32313320

Q11: 0.00000036
Q22: 0.00000029
Q33: 0.00000167

MO: 0.32313320

Q11: 0.00000109
Q22: 0.00000029
Q33: 0.00000095

Q12
Q23:

Q12
Q23:

-0.00000006  Q13:-0.00000003
0.00000004

0.00000003 Q13: 0.00000065
-0.00000005

Vector y calidad de linea base

Alatitud: 0°00'47.2107"S  SD AlLatitud: 0.0001 m

Alongitud: 0°17' 55.8281" W SD Alongitud: 0.0001 m

AAltura: -26.4061 m SD AAltura: 0.0003 m

AX: -217.2509 m SD AX: 0.0002 m

AY: -24263.6522 m SD AY: 0.0001 m

AZ: -1078.2691 m SD AZ 0.0002 m

Longitu de la Linea E24&88.5709 m Longitud de linea de base (@i6@0%ia geom):
CQ 1D: 0.0002 m
CQ 2D: 0.0002 m
CQ 3D: 0.0003 m

GDOP: 22-16

PDOP: 14-11

HDOP: 06-0.5

VDOP: 1.2-09

3.1.3. Lina Base: GERN - P2

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion: 10°

Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab

Intervalo de muestreo: 1seg

Sistema de satélites:
Satélites desactivados:
Tipo de solucién:
Optimizacion de solucion:

Frecuencia que se usara en lono reducido:

Modelo Troposférico:
Modelo lonosférico:

Tipo de efemérides
Permitir solucion Widelane:

Dist. minima para lono reducido:
Fijar posibles ambigtiedades hasta:

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)

lono reducida

L1, L2, L5, E5Sb, E5ab
VMF

Klobuchar

Broadcast

Si

15 km
300 km

Duracion minima para solucion flotante (estética): 5 min

Antenas y Receptores

Tipo de Receptor / SN:
Tipo de Antena / SN:

Coordenadas

WGS84 Latitud:
WGS84 Longitud:
WGS84 Altura.Elip:

WGS84 Cartesiana X:
WGS84 Cartesiana Y:
WGS84 Cartesiana Z:

Referencia - GERN
LEICAGR30/ -
LEIAS10 NONE / -

Referencia - GERN
43°19' 02.6596" N
2° 40' 43.4899" W

78.931m

4642811.667 m
-217223.475m
4353278.467 m

Vector y calidad de linea base

Movil - P2
LEICA GS15/ 1505615
LEIGS15 NONE / -

Mévil - P2

52.5182m

4642594.4127 m
-241487.1320 m
4352200.1916 m

Al atitud: 0°00'47.2107"S  SD AlLatitud: 0.0003 m
Alongitud: 0° 17' 55.8283" W SD Alongitud: 0.0003 m
AAltura: -26.4128 m SD AAltura: 0.0007 m
AX: -217.2543 m SD AX: 0.0006 m
AY: -24263.6570 m SD AY: 0.0003 m
AZ: -1078.2754 m SD AZ 0.0006 m
Longitu de la Linea 24288.5761 m Longitud de linea de base (di6@d&ia geom):
CQ 1D: 0.0006 m
CQ 2D: 0.0006 m
CQ 3D: 0.0008 m

GDOP:
PDOP:

1.8-17
12-11

43°18' 15.4489" N
2°58'39.3182"W

MO: 0.20354760

Q11: 0.00000036
Q22: 0.00000029
Q33: 0.00000166

MO: 0.20354760

Q11: 0.00000108
Q22: 0.00000028
Q33: 0.00000094

MO: 0.18663105

Q11: 0.00000303
Q22: 0.00000241
Q33: 0.00001519

MO: 0.18663105

Q11: 0.00000956
Q22: 0.00000237
Q33: 0.00000870

Q12:
Q23:

Q12:
Q23:

Q12:
Q23:

Q12:
Q23:

-0.00000006
0.00000005

0.00000004
-0.00000004

-0.00000017
0.00000058

0.00000017
-0.00000004

Q13:-0.00000003

Q13: 0.00000064

Q13: -0.00000005

Q13: 0.00000607



HDOP:
VDOP:

3.1.4.Lina Base: KAST - P2

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion:
Frecuencia:

Intervalo de muestreo:
Sistema de satélites:
Satélites desactivados:
Tipo de solucion:
Optimizacion de solucion:

Frecuencia que se usara en lono reducido:

Modelo Troposférico:
Modelo lonosférico:

Tipo de efemérides
Permitir solucién Widelane:

Dist. minima para lono reducido:
Fijar posibles ambigliedades hasta:

Duracién minima para solucion flotante (estatica):

Antenas y Receptores

Referencia - KAST

0.6-0.6
1.0-09

10°

L1, L2, L5, E5Sb, E5ab
1seg

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)
Ninguno
Automatic
VMF
Klobuchar
Broadcast
Si

15 km
300 km
5 min

Mévil - P2
LEICA GS15/ 1505615
LEIGS15 NONE / -

Mévil - P2

Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ -
Tipo de Antena / SN: GPPNULLANTENNA / -
Coordenadas

Referencia - KAST
WGS84 Latitud: 43° 15' 00.9501" N
WGS84 Longitud: 2° 57' 56.5626" W

WGS84 Altura.Elip:

WGS84 Cartesiana X:
WGSB84 Cartesiana Y:

43° 18' 15.4484" N
2° 58'39.3185" W

321.641m 525143 m
4646949.439 m 4642594.4212 m
-240747.822 m -241487.1386 m

4352200.1765 m

WGSB84 Cartesiana Z:

4348014.576 m

Vector y calidad de linea base

Alatitud: 0° 03' 14.4983" N  SD Alatitud: 0.0002 m

Alongitud: 0°00'42.7559" W SD AlLongitud: 0.0002 m

AAltura: -269.1266 m SD AAltura: 0.0004 m

AX: -4355.0178 m SD AX: 0.0004 m

AY: -739.3166 m SD AY: 0.0002 m

AZ: 4185.6005 m SD AZ: 0.0003 m

Longitu de la Linea Bi@85.3940 m Longitud de linea de base (@i6@dicia geom):
CQ 1D: 0.0003 m
CQ 2D: 0.0004 m
CQ 3D: 0.0005 m

GDOP: 1.8-17

PDOP: 1.2-11

HDOP: 06-0.6

VDOP: 1.0-0.9

3.1.5. Lina Base: KAST - P2

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion: 10°

Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab

Intervalo de muestreo: 1seg

Sistema de satélites:
Satélites desactivados:
Tipo de solucion:

Optimizacién de solucion:

Frecuencia que se usara en lono reducido:

Modelo Troposférico:

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)
Ninguno
Automatic
VMF

MO: 0.48351023

Q11: 0.00000016
Q22: 0.00000013
Q33: 0.00000084

MO: 0.48351023

Q11: 0.00000053
Q22: 0.00000013
Q33: 0.00000047

Q12
Q23:

Q12
Q23:

-0.00000001
0.00000003

0.00000001
-0.00000000

Q13: -0.00000001

Q13: 0.00000034

Modelo lonosférico:
Tipo de efemérides

Permitir solucién Widelane:

Dist. minima para lono reducido:
Fijar posibles ambigiiedades hasta:
Duracién minima para solucion flotante (estatica):

Antenas y Receptores

Tipo de Receptor / SN:
Tipo de Antena / SN:

Coordenadas

WGSB84 Latitud:
WGS84 Longitud:
WGS84 Altura.Elip:

WGS84 Cartesiana X:
WGS84 Cartesiana Y:
WGS84 Cartesiana Z:

Referencia - KAST
LEICAGR30/ -
GPPNULLANTENNA / -

Referencia - KAST
43°15' 00.9501" N
2° 57' 56.5626" W

Computed
Broadcast
Si

15 km
300 km
5 min

Moévil - P2
LEICA GS15/ 1505615
LEIGS15 NONE / -

Mévil - P2

43°18' 15.4483" N
2° 58' 39.3185" W

321.641m 52.5050 m

4646949.439 m 4642594.4162 m
-240747.822 m -241487.1400 m
4348014.576 m 4352200.1682 m

Vector y calidad de linea base

Alatitud: 0°03' 14.4982" N SD AlLatitud: 0.0001 m

Alongitud: 0° 00'42.7560" W SD Alongitud: 0.0001 m

AAltura: -269.1359 m SD AAltura: 0.0002 m

AX: -4355.0228 m SD AX: 0.0001 m

AY: -739.3180 m SD AY: 0.0001 m

AZ: 4185.5922 m SD AZ 0.0001 m

Longitu de la Linea B&8£.3921 m Longitud de linea de base (@i6@dia geom):
CQ 1D: 0.0001 m
CQ 2D: 0.0001 m
CQ 3D: 0.0002 m

GDOP: 22-15

PDOP: 14-1.0

HDOP: 0.6-0.5

VDOP: 12-08

3.1.6. Lina Base: LEMZ - P2

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion: 10°

Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab

Intervalo de muestreo: 1 seg

Sistema de satélites:
Satélites desactivados:

Tipo de solucion: Fijo (Fase)
Optimizacion de solucion: Ninguno
Frecuencia que se usara en lono reducido: Automatic
Modelo Troposférico: VMF
Modelo lonosférico: Klobuchar
Tipo de efemérides Broadcast
Permitir soluciéon Widelane: Si
Dist. minima para lono reducido: 15 km
Fijar posibles ambigliedades hasta: 300 km
Duracion minima para solucién flotante (estatica): 5 min
Antenas y Receptores

Referencia - LEMZ Moévil - P2
Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ - LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / - LEIGS15 NONE / -
Coordenadas

Referencia - LEMZ Movil - P2

WGS84 Latitud: 43°24'49.7961" N 43° 18' 15.4480" N

WGSB84 Longitud:

2°54'08.4813"W

GPS, GLONASS, Galileo

2°58'39.3178"W

MO: 0.54128027

Q11: 0.00000002
Q22: 0.00000002
Q33: 0.00000009

MO: 0.54128027

Q11: 0.00000006
Q22: 0.00000001
Q33: 0.00000005

Q12:
Q23:

Q12:
Q23:

-0.00000000
0.00000000

0.00000000
-0.00000000

Q13: -0.00000000

Q13: 0.00000004



WGS84 Altura.Elip: 153.407 m 52.5685 m
WGS84 Cartesiana X: 4634635.830 m 4642594.4686 m
WGSB84 Cartesiana Y: -234971.582 m -241487.1267 m
WGSB84 Cartesiana Z: 4361117.960 m 4352200.2059 m
Vector y calidad de linea base
Alatitud: 0° 06' 34.3481"S  SD Alatitud: 0.0003 m
Alongitud: 0° 04' 30.8365" W SD ALongitud: 0.0002 m
AAltura: -100.8389 m SD AAltura: 0.0006 m
AX: 7958.6386 m SD AX: 0.0005 m
AY: -6515.5447 m SD AY: 0.0002 m
AZ: -8917.7541 m SD AZ 0.0005 m
Longitu de la Linea B@4:3.1770 m Longitud de linea de base (@i6@dia geom):
CQ 1D: 0.0005 m
CQ 2D: 0.0005 m
CQ 3D: 0.0007 m
GDOP: 22-20
PDOP: 14-13
HDOP: 0.6-0.6
VDOP: 1.2-11
3.1.7. Lina Base: LEMZ - P2
Parametros de procesamiento usados
Mascara de Elevacion: 10°
Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab
Intervalo de muestreo: 1seg

Sistema de satélites:
Satélites desactivados:
Tipo de solucion:
Optimizacién de solucion:

Frecuencia que se usara en lono reducido:

Modelo Troposférico:
Modelo lonosférico:

Tipo de efemérides
Permitir solucién Widelane:

Dist. minima para lono reducido:
Fijar posibles ambigtiedades hasta:

Duracién minima para solucién flotante (estatica):

Antenas y Receptores

Referencia - LEMZ

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)
Ninguno
Automatic
VMF
Computed
Broadcast
Si

15 km
300 km
5 min

Mavil - P2
LEICA GS15/ 1505615
LEIGS15 NONE / -

Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ -
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / -
Coordenadas

Referencia - LEMZ
WGS84 Latitud: 43° 24'49.7961" N
WGS84 Longitud: 2° 54' 08.4813" W
WGS84 Altura.Elip: 153.407 m
WGSB84 Cartesiana X: 4634635.830 m
WGSB84 Cartesiana Y: -234971.582 m

WGS84 Cartesiana Z:

Vector y calidad de linea base

Movil - P2
43°18'15.4481"N
2°58'39.3178" W

4361117.960 m

52.5424 m

4642594.4475 m
-241487.1239 m
4352200.1903 m

Al atitud: 0° 06' 34.3480" S  SD Alatitud: 0.0001 m
ALongitud: 0° 04' 30.8364" W SD Alongitud: 0.0001 m
AAltura: -100.8650 m SD AAltura: 0.0002 m
AX: 7958.6175 m SD AX: 0.0002 m
AY: -6515.5419 m SD AY: 0.0001 m
AZ: -8917.7697 m SD AZ 0.0002 m

Longitu de la Linea B&@64:3.1736 m

Longitud de linea de base (@i6é%a geom):

CQ 1D:

0.0002 m

MO: 0.66732126

Q11: 0.00000016
Q22: 0.00000013
Q33: 0.00000090

MO: 0.66732126

Q11: 0.00000054
Q22: 0.00000013
Q33: 0.00000052

MO: 0.67130381

Q11: 0.00000002
Q22: 0.00000002
Q33: 0.00000009

MO: 0.67130381

Q11: 0.00000006
Q22: 0.00000001
Q33: 0.00000005

Q12:
Q23:

Q12
Q23:

Q12
Q23:

Q12:
Q23:

-0.00000001  Q13: 0.00000001
0.00000003

0.00000000 Q13: 0.00000037
-0.00000001

-0.00000000  Q13:-0.00000000
0.00000000

0.00000000 Q13: 0.00000004
-0.00000000

CQ 2D:
CQ 3D:

GDOP:
PDOP:
HDOP:
VDOP:

3.1.8. Lina Base: SOPU - P2

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion:
Frecuencia:

Intervalo de muestreo:
Sistema de satélites:
Satélites desactivados:
Tipo de solucion:

Optimizacion de solucion:
Frecuencia que se usara en lono reducido:

Modelo Troposférico:
Modelo lonosférico:
Tipo de efemérides

0.0002 m

0.0002 m
22-15
14-1.0
06-0.5
1.2-08
10°

L1, L2, L5, ESb, E5ab

1seg

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)
Ninguno
Automatic
VMF
Computed
Broadcast

Permitir solucion Widelane:

Dist. minima para lono reducido:
Fijar posibles ambigtiedades hasta:

Si

15 km
300 km

Duracién minima para solucion flotante (estatica): 5 min

Antenas y Receptores

Referencia - SOPU Mévil - P2

Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ - LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / - LEIGS15 NONE / -
Coordenadas

Referencia - SOPU Movil - P2
WGS84 Latitud: 43° 16' 36.7431"N 43° 18' 15.4482" N
WGS84 Longitud: 3°09' 15.0450" W 2° 58'39.3179" W
WGS84 Altura.Elip: 168.906 m 52.4750 m
WGS84 Cartesiana X: 4643998.264 m 4642594.3976 m
WGS84 Cartesiana Y: -255914.449 m -241487.1257 m
WGS84 Cartesiana Z: 4350062.728 m 4352200.1449 m

Vector y calidad de linea base

Alatitud: 0°01'38.7051"N  SD Alatitud: 0.0001 m

ALongitud: 0°10'35.7270"E  SD Alongitud: 0.0001 m

AAltura: -116.4307 m SD AAltura: 0.0002 m

AX: -1403.8664 m SD AX: 0.0002 m

AY: 14427.3233 m SD AY: 0.0001 m

AZ: 2137.4169 m SD AZ 0.0002 m

Longitu de la Linea Bid&&2.2029 m Longitud de linea de base (@i6€0%ia geom):
CQ 1D: 0.0002 m
CQ 2D: 0.0002 m
CQ 3D: 0.0003 m

GDOP: 22-15

PDOP: 14-10

HDOP: 0.6-0.5

VDOP: 1.2-09

MO: 0.75517774

Q11: 0.00000002
Q22: 0.00000002
Q33: 0.00000009

MO: 0.75517774

Q11: 0.00000006
Q22: 0.00000002
Q33: 0.00000005

Q12:
Q23:

Q12:
Q23:

-0.00000000
0.00000000

0.00000000
-0.00000000

Q13: -0.00000000

Q13: 0.00000004



4.1. P3-2022-03-09 11:23:03

Resultados de Ocupacién de Punto

Marker Name: P3
Tipo de Receptor / SN: LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIGS15 NONE / -

Inicio de Ocupacion:
Fin de Ocupacién:

Resumen de punto promedio: P3

2022-03-09 11:23:03
2022-03-09 11:53:16

Promedio ponderado: Si

WGS84 Latitud: 43° 18' 09.5509" N D.Est latitud: 0.0050 m

WGS84 Longitud: 2° 58'49.5870" W D.Est longitud: 0.0046 m

WGS84 Altura.Elip: 52.9017 m DE Alt: 0.0227 m

WGSB84 Cartesiana X: 4642707.3334 m D.Est X 0.0168 m

WGSB84 Cartesiana Y: -241724.7665 m D.EstY: 0.0047 m

WGSB84 Cartesiana Z: 4352067.9948 m D.EstZ 0.0160 m

X 501586.3888 m D.Est X: 0.0050 m

Coordenada Y: 4794424.9789 m D.EstY: 0.0046 m

Altura Elipsoidal: - DE Alt: 0.0227 m

Altura Ortom.: 3.2760 m

Resumen de lineas de base P3

Distancia maxima entre el promedio y la medicion

Posicion: 0.1 m

Altura: 0.1 m

APos [m] &

ID-Punto Referencia Longitud de Linea Base [m] 3D QC [m] APos [m] AAltura [m] Altura[m] X[m] Y [m] Altura [m]

P3 501586.3888 m 4794424.9789 m -
AMU2 27447.3895 m 0.0004 m 0.0124m 0.0000m  0.0124m 501586.3925 m 4794424.9908 m -
GERN 24531.4007 m 0.0003m 0.0129m 0.0000m  0.0129m 501586.3838 m 4794424.9908 m -
KAST 5948.1056 m 0.0002m 0.0172m 0.0000m  0.0172m 501586.3778 m 4794424.9657 m -
LEMZ 13880.0692 m 0.0002m 0.0086m 0.0000m  0.0086m 501586.3961 m 4794424.9837 m -
SOPU 14388.7126 m 0.0003m 0.0124m 0.0000m  0.0124m 501586.4009 m 4794424.9815m -

Resultados de lineas base

4.1.1.Lina Base: AMU2 - P3

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion: 10°

Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab

Intervalo de muestreo: 1seg

Sistema de satélites:

Satélites desactivados:

Tipo de solucion:

Optimizacion de solucion:

Frecuencia que se usara en lono reducido:
Modelo Troposférico:

Modelo lonosférico:

Tipo de efemérides

Permitir solucién Widelane:

Dist. minima para lono reducido:
Fijar posibles ambigliedades hasta:

Duracién minima para solucion flotante (estatica):

Antenas y Receptores

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)

lono reducida

L1, L2, L5, E5b, E5ab
VMF

Computed
Broadcast

Si

15 km
300 km
5 min

Referencia - AMU2 Movil - P3
Tipo de Receptor / SN: LEICAGR10/- LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / - LEIGS15 NONE / -
Coordenadas
Referencia - AMU2 Movil - P3
WGS84 Latitud: 43° 03' 22.2903" N 43°18'09.5513" N
WGS84 Longitud: 3°00'12.9272" W 2° 58' 49.5868" W
WGS84 Altura.Elip: 299.245 m 52.8137 m
WGSB84 Cartesiana X: 4661499.800 m 4642707.2615 m
WGSB84 Cartesiana Y: -244591.805 m -241724.7590 m
WGSB84 Cartesiana Z: 4332269.465 m 4352067.9431 m
Vector y calidad de linea base
Al atitud: 0°14'47.2610"N  SD AlLatitud: 0.0002 m MO: 0.23729725
ALongitud: 0°01'23.3404"E  SD Alongitud: 0.0001 m Q11: 0.00000043 Q12: -0.00000008
AAltura: -246.4313 m SD AAltura: 0.0003 m Q22: 0.00000029 Q23: -0.00000009
Q33: 0.00000167

AX: -18792.5385 m SD AX: 0.0002 m MO: 0.23729725
AY: 2867.0460 m SD AY: 0.0001 m Q11: 0.00000098 Q12: -0.00000005
AZ: 19798.4781 m SD AZ 0.0002 m Q22: 0.00000029 Q23: -0.00000015
Longitu de la Linea E23¢lé7.3895 m Longitud de linea de base (@i8@f#cia geom): Q33: 0.00000110

CQ 1D: 0.0002 m

CQ 2D: 0.0003 m

CQ 3D: 0.0004 m
GDOP: 1.8-15
PDOP: 1.2-1.0
HDOP: 06-0.5
VDOP: 1.0-0.9
4.1.2. Lina Base: GERN - P3
Parametros de procesamiento usados
Méscara de Elevacion: 10°
Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab
Intervalo de muestreo: 1 seg

Sistema de satélites:
Satélites desactivados:
Tipo de solucion:

Optimizacion de solucion:

Frecuencia que se usara en lono reducido:

Modelo Troposférico:
Modelo lonosférico:
Tipo de efemérides

Permitir solucién Widelane:

Dist. minima para lono reducido:
Fijar posibles ambigiiedades hasta:
Duracién minima para solucion flotante (estatica):

Antenas y Receptores

Tipo de Receptor / SN:
Tipo de Antena / SN:

Coordenadas

WGSB84 Latitud:
WGS84 Longitud:
WGS84 Altura.Elip:

WGS84 Cartesiana X:
WGS84 Cartesiana Y:
WGS84 Cartesiana Z:

Referencia - GERN
LEICAGR30/ -
LEIAS10 NONE / -

Referencia - GERN
43°19' 02.6596" N
2°40' 43.4899" W

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)

lono reducida

L1, L2, L5, E5b, E5ab
VMF

Computed
Broadcast

Si

15 km
300 km
5 min

Mévil - P3
LEICA GS15/ 1505615
LEIGS15 NONE / -

Mévil - P3
43°18' 09.5513" N
2° 58'49.5872" W

78.931m 52.9446 m

4642811.667 m 4642707.3562 m
-217223.475m -241724.7727 m
4353278.467 m 4352068.0329 m

Vector y calidad de linea base

Al atitud:
Alongitud:

0°00'53.1083"S  SD AlLatitud:
0° 18'06.0973"W SD Alongitud:

MO: 0.19324555
Q11: 0.00000042

0.0001 m

0.0001 m Q12: -0.00000008

Q13: 0.00000010

Q13: 0.00000062

Q13: 0.00000010



AAltura: -25.9864 m SD AAltura: 0.0002 m

AX: -104.3108 m SD AX: 0.0002 m

AY: -24501.2977 m SD AY: 0.0001 m

AZ: -1210.4341 m SD AZ 0.0002 m

Longitu de la Linea E4&31.4007 m Longitud de linea de base (@i669%@a geom):
CQ 1D: 0.0002 m
CQ 2D: 0.0002 m
CQ 3D: 0.0003 m

GDOP: 1.7-15

PDOP: 1.2-1.0

HDOP: 0.6-0.5

VDOP: 1.0-0.9

4.1.3. Lina Base: KAST - P3

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion: 10°

Frecuencia:

Intervalo de muestreo:
Sistema de satélites:
Satélites desactivados:

L1, L2, L5, E5b, E5ab

1seg

GPS, GLONASS, Galileo

Tipo de solucion: Fijo (Fase)
Optimizacion de solucion: Ninguno
Frecuencia que se usara en lono reducido: Automatic
Modelo Troposférico: VMF
Modelo lonosférico: Computed
Tipo de efemérides Broadcast
Permitir solucion Widelane: Si
Dist. minima para lono reducido: 15 km
Fijar posibles ambigliedades hasta: 300 km
Duracién minima para solucion flotante (estatica): 5 min
Antenas y Receptores
Referencia - KAST Movil - P3
Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ - LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: GPPNULLANTENNA/-  LEIGS15 NONE / -
Coordenadas
Referencia - KAST Movil - P3

WGS84 Latitud: 43°15' 00.9501" N 43° 18' 09.5505" N
WGS84 Longitud: 2° 57' 56.5626" W 2° 58' 49.5875" W
WGS84 Altura.Elip: 321.641m 52.8936 m
WGS84 Cartesiana X: 4646949.439 m 4642707.3360 m
WGSB84 Cartesiana Y: -240747.822 m -241724.7776 m
WGSB84 Cartesiana Z: 4348014.576 m 4352067.9796 m
Vector y calidad de linea base
Alatitud: 0° 03'08.6004" N  SD Alatitud: 0.0001 m
Alongitud: 0° 00' 53.0249" W SD ALongitud: 0.0001 m
AAltura: -268.7472 m SD AAltura: 0.0002 m
AX: -4242.1030 m SD AX: 0.0001 m
AY: -976.9556 m SD AY: 0.0001 m
AZ: 4053.4036 m SD AZ: 0.0001 m
Longitu de la Linea B&&8.1056 m Longitud de linea de base (@i6Gd&a geom):

CQ 1D: 0.0001 m

CQ 2D: 0.0001 m

CQ 3D: 0.0002 m
GDOP: 1.7-14
PDOP: 1.2-1.0
HDOP: 06-05
VDOP: 1.0-0.8

Q22: 0.00000029
Q33: 0.00000164

MO: 0.19324555

Q11: 0.00000097
Q22: 0.00000029
Q33: 0.00000110

MO: 0.56819350

Q11: 0.00000002
Q22: 0.00000001
Q33: 0.00000009

MO: 0.56819350

Q11: 0.00000005
Q22: 0.00000001
Q33: 0.00000006

Q23:

Q12:
Q23:

Q12:
Q23:

Q12
Q23:

-0.00000008

-0.00000004
-0.00000014

-0.00000000
-0.00000000

-0.00000000
-0.00000001

Q13: 0.00000061

Q13: 0.00000000

Q13: 0.00000003

4.1.4. Lina Base: LEMZ - P3

Parametros de procesamiento usados

Mascara de Elevacion: 10°
Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab
Intervalo de muestreo: 1 seg

Sistema de satélites:
Satélites desactivados:

GPS, GLONASS, Galileo

Tipo de solucioén: Fijo (Fase)
Optimizacion de solucion: Ninguno
Frecuencia que se usara en lono reducido: Automatic
Modelo Troposférico: VMF
Modelo lonosférico: Computed
Tipo de efemérides Broadcast
Permitir solucion Widelane: Si
Dist. minima para lono reducido: 15 km
Fijar posibles ambigliedades hasta: 300 km
Duracién minima para solucion flotante (estatica): 5 min
Antenas y Receptores
Referencia - LEMZ Moévil - P3
Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ - LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / - LEIGS15 NONE / -
Coordenadas
Referencia - LEMZ Mévil - P3
WGS84 Latitud: 43° 24'49.7961" N 43°18'09.5511" N
WGS84 Longitud: 2°54'08.4813" W 2° 58' 49.5867" W
WGS84 Altura.Elip: 153.407 m 52.9538 m
WGS84 Cartesiana X: 4634635.830 m 4642707.3684 m
WGS84 Cartesiana Y: -234971.582 m -241724.7611 m
WGS84 Cartesiana Z: 4361117.960 m 4352068.0340 m
Vector y calidad de linea base
Alatitud: 0° 06'40.2450" S  SD AlLatitud: 0.0001 m MO: 0.65966260
AlLongitud: 0° 04'41.1053" W SD Alongitud: 0.0001 m Q11: 0.00000002 Q12: -0.00000000
AAltura: -100.4536 m SD AAltura: 0.0002 m Q22: 0.00000001 Q23: -0.00000000
Q33: 0.00000008

AX: 8071.5384 m SD AX: 0.0001 m MO: 0.65966260
AY: -6753.1791 m SD AY: 0.0001 m Q11: 0.00000005 Q12: -0.00000000
AZ: -9049.9260 m SD AZ 0.0002 m Q22: 0.00000001 Q23: -0.00000001
Longitu de la Linea B&880.0692 m Longitud de linea de base (@i6@dcia geom): Q33: 0.00000005

CQ 1D: 0.0002 m

CQ 2D: 0.0002 m

CQ 3D: 0.0002 m
GDOP: 17-14
PDOP: 1.2-1.0
HDOP: 05-05
VDOP: 1.0-0.8
4.1.5. Lina Base: SOPU - P3
Parametros de procesamiento usados
Mascara de Elevacion: 10°
Frecuencia: L1, L2, L5, E5b, E5ab
Intervalo de muestreo: 1 seg

Sistema de satélites:

Satélites desactivados:

Tipo de solucién:

Optimizacion de solucion:

Frecuencia que se usara en lono reducido:
Modelo Troposférico:

Modelo lonosférico:

Tipo de efemérides

Permitir solucion Widelane:

GPS, GLONASS, Galileo

Fijo (Fase)
Ninguno
Automatic
VMF
Computed
Broadcast
Si

Q13: 0.00000000

Q13: 0.00000003



Dist. minima para lono reducido: 15 km
Fijar posibles ambigliedades hasta: 300 km
Duracién minima para solucion flotante (estatica): 5 min

Antenas y Receptores

Referencia - SOPU Movil - P3

Tipo de Receptor / SN:  LEICAGR30/ - LEICA GS15/ 1505615
Tipo de Antena / SN: LEIAS10 NONE / - LEIGS15 NONE / -
Coordenadas

Referencia - SOPU Moévil - P3
WGS84 Latitud: 43° 16' 36.7431" N 43°18' 09.5510" N
WGS84 Longitud: 3°09' 15.0450" W 2° 58' 49.5864" W
WGS84 Altura.Elip: 168.906 m 52.8576 m
WGS84 Cartesiana X: 4643998.264 m 4642707.3002 m
WGSB84 Cartesiana Y: -255914.449 m -241724.7526 m
WGS84 Cartesiana Z 4350062.728 m 4352067.9664 m

Vector y calidad de linea base

Al atitud: 0°01'32.8079"N SD Alatitud: 0.0001 m MO: 0.76673138
Alongitud: 0° 10'25.4585"E  SD Alongitud: 0.0001 m Q11: 0.00000002 Q12: -0.00000000
AAltura: -116.0481 m SD AAltura: 0.0002 m Q22: 0.00000001 Q23: -0.00000000

Q33: 0.00000008

AX: -1290.9638 m SD AX: 0.0002 m MO: 0.76673138
AY: 14189.6964 m SD AY: 0.0001 m Q11: 0.00000005 Q12: -0.00000000
AZ: 2005.2384 m SD AZ: 0.0002 m Q22: 0.00000001 Q23: -0.00000001
Longitu de la Linea B&888.7126 m Longitud de linea de base (@i6G9%m@a geom): Q33: 0.00000005
CQ 1D: 0.0002 m
CQ 2D: 0.0002 m
CQ 3D: 0.0003 m
GDOP: 1.7-14
PDOP: 1.2-1.0
HDOP: 05-05

VDOP: 1.0-0.8

Q13: 0.00000000

Q13: 0.00000003
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